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AVMP com tomografia de raios
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AVMP com tomografia de raios
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AVMP com tomografia de raios
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AVMP com tomografia de raios
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AVMP com tomografia de campos de ondas
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Propagacao de campos de onda



















Para geologia complexa ...

e Para definir velocidades, usar campos
de ondas é mais adequado que tracado
de raios.

e Raramente aplicado em 3D
— Maior custo e menor flexibilidade que
metodos por tragcado de raios



Para uso rotineiro

* Reduzir custo
— diminuir a quantidade dos dados
— resolver focado num alvo

 Aumentar flexibilidade
— Iincorporar estratégias de métodos por
tracado de raios

e Manter robustez
— garantir cinematica e amplitudes
razoaveis



Refletor explosivo pre-empilhamento

* Generaliza o modelo do refletor explosivo

 Usa refletores selecionados como
condicoes iniciais
— Naturalmente incorpora a estratégia baseada em

horizontes nos métodos que usam a equacao da
onda



Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores




Modelagem do campo de receptores
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Estratégia focada num alvo




Estratégia focada num alvo

Campos de onda coletados no topo do alvo

X




REPE: etapas
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Espaco de dados

d=d(s,r,t)




Espaco da imagem

[ =1(x,h)




Espaco da imagem

[ =1(x,h)
x = x(z,y,2)




Tomografia com campos de ondas
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Tomografia com campos de ondas
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Velocidade inicial
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Estratégia para AVMP com campos de ondas




Estratégia para AVMP com campos de ondas




Estratégia para AVMP com campos de ondas

Velocidade suficientemente correta




Estratégia para AVMP com campos de ondas

Velocidade suficientemente correta

600 m




Estratégia para AVMP com campos de ondas

Velocidade suficientemente correta

flood e pick
da base do sal




Estratégia para AVMP com campos de ondas

Velocidade suficientemente correta

=

Salt
flood e pick
da base do sal
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Definicao de velocidades do sub-sal




Velocidade final
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REPE para tomografia de horizontes

Ir_nellg.em imagem 5D
inicial
)
Picar | 5 ieto 5D
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Modelar

campos de ondas




REPE para tomografia de grid
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REPE para tomografia de grid
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REPE para tomografia de grid

Gradiente com 1 par de REPE

crossline

inline




Editando o gradiente ...

| TN
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Parametrizando o modelo ...




Representando geometrias complexas




GeoDepth: Construindo o estrutural

zero thickness
areqs

before model building

Time Mig. '\

\
[ms) '|l

4001
600"
800"

: , SR03 is dominant |
SRO3 retains its own ' and fakes onthe "
properties where it , properties of SRO2
intersects SRO2 and SROT. ' and SRO1 from the

points of intersection.

Interpretation dataset 3D model dataset
before model building after model building




eoDepth: Editando mapas

L Map Window ( training _TFE _proj@p44)

S File Edit View Mapping Time-Depth Data Management Customize

SEE SoR | AQURE L

B2 APPSR

Horlzon2 Interval Velocity Interpretation MinkmumCurvaturd

Horlzon2 Interval Velocity Interpretation OrdinaryKriging

Hortzon2 Interval Velocity Interpretation ExternalDrift

) B ¥

NI AE 8

Horlzon2 Interval Velocity Interpretation Adaptivel itting

Horlzon@ Time Migrated Interpretation Inpt

Horizon2 Interval Velocity Interpretation BayesianKriging

Horlzon2 Interval Velocity Interpretation WeilghtedSums

Horlzon2 Interval Velocity Interpretation UniversalKriging




GeoDepth: Editando mapas

5101520251”350455055

Set Threshold

areas with data outside
threshold are removed

Fig. 45: Set the threshold

mlllllunlunllllv_

S 10 15
Color bar scale changes

Fig. 46: Apply the threshold to the whole grid

Data is only removed in the area within the polygon.

| / The rest of the grid reappears with the full range of
O P e T G O data.

15 20 25 30 35 49 4 S0 S5

Fig. 47: Apply the threshold only inside the area



GeoDepth: Suavizando mapas

View Options Customize

Filter Type Trimmed Averages — Fiter Windom Size (]

Width (156548 ¢ Height |1342.08

S0

Irimmed Level (%)

|
Ee@e o . 6%a0=
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| Apply to All Active Grids Build 3D Model [~ Stop on Faults




GeoDepth: Extrapolando mapas

g Flle View Options

Customize

Extrapolation Window Size

* Height |/1200.00

Method Bilinear Extrapolation -

Width I 1200,00

Horizon2 Depth Interpretation MPD2 Horlzon2 Depth Working Verst

’|

[3(: 613486
lv: 731399

<=

I Apply to All Active Grids _J Bulld 3D Model |~ Stop on Faults




GeoDepth: Editando mapas com histograma

L-




GeoDepth: Editando mapas com crossplot

X - Map Y - Map

¥: Time Mig. [ms] Interface: SR02 Version: Inptl

rea of interest is
arked by a polygon
n the crossplot

X: Time Mig. [ms] Interface: SRO1 Version: Gridl

III&IUY&III%I'I&]I[ lloloollllzl)ol

B

l . LI
4510000 4515000
area of interest is highlighted in white in the grids




GeoDepth: Editando mapas com pts.controle




GeoDepth: Plotando raios
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Consideracoes finais

* Tecnologia estratégica

— somente 2 publicacoes da industria com
exemplos 3D (TotalEIf, 2009 e 2010)

» Eficiencia e flexibilidade
—vantagem competitiva

* Ferramentas graficas
—Interatividade e convergéncia



