
−1000 −800 −600 −400 −200 0 200 400 600 800 1000
−1000

−800

−600

−400

−200

0

200

400

600

800

1000

X Position − [m]

Y 
Po

sit
io

n 
− 

[m
]

φA B

X(φ)

q

s(φ)

s’


